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OST - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Ogolna Specyfikacja Techniczna OST 00.00 odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegolnych specyfikacji technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach inwestycji pn. ,,REMONT | MODERNIZACJA BUDYNKU PRZEPOMPOWNI
SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W SWIECKU W ZAKRESIE TECHNOLOGII
PRZEPOMPOWNI SCIEKOW”.
Zakres robot obejmuje wykonanie robdt instalacyjnych sanitarnych:
e przepompownia $ciekow sanitarnych (CPV 45232152-2)
¢ instalacji wentylacji grawitacyjnej i mechanicznej (CPV 45331210-1)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig czg$e Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z wymienionymi Specyfikacjami
niezaleznie od postanowien Danych Kontraktowych. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bgda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia upowaznionego organu nadzoru budowlanego
1 Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot,
przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomi¢dzy Inzynierem, Wykonawca i
Projektantem i innymi osobami upowaznionymi z mocy prawa do dokonywania w nim wpisow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne
z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Roboét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju Robdt budowlanych.
Inzynier — osoba wymieniona w Warunkach Kontraktowych lub inna osoba upowazniona przez
Zamawiajacego 1 o ktorej jest poinformowany Wykonawca, wykonujgca czynno$ci administracji
Kontraktu, nadzorowania Wykonawcy, potwierdzania platnosci naleznych Wykonawcy, dokonywania
zmian w Kontrakcie, udzielania zgody na przedtuzenie terminéw wykonania Robét. Pod tym pojeciem
nalezy rowniez rozumie¢ upowaznionego Przedstawiciela Inzyniera, a w szczegoélnosci Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego prowadzacego bezposredni nadzor i kontrole nad Robotami prowadzonymi przez
Wykonawce w trybie ustalonym przez odnosne przepisy Prawa Budowlanego.
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inzyniera
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.
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Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.
Kosztorys Nakladczy - wykaz Robot z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.
Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigeia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spehnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowsa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren

Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa begdzie zawierac nizej wymienione elementy:

PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWCZY
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
PRZEDMIAR ROBOT

KOSZTORYS INWESTORSKI

1.5.3. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni ewentualne projekty wykonawcze,
warsztatowe niezbgdne do wykonania Robot, projekt organizacji budowy, oraz Program Zapewnienia
Jakosci (PZJ)

1.5.4. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacjq Projektowq i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Projektu Wykonawcy stanowig czgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

- Specyfikacje Techniczne

- Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a
0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw i
wazniejszy jest od danych wymienionych w czesci opisowej Dokumentacji Techniczne;j.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacijg Projektows i
ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacja Projektowsg lub
ST, 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
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1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca zabezpieczy teren budowy. Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem Projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera i organ zarzadzajacy tablic
informacyjnych. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji Robot.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiso6w i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk,
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a)  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b)  mozliwoscig powstania pozaru.
Nie uzytkowanie w porze nocnej (22%° — 6°°) maszyn i urzadzen emitujacych hatas przekraczajacy poziom
dozwolony dla pory nocnej.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
W maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bedsg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatlow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
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urzadzen

w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bgdzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca begdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla Iub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1 W sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materiaty

uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postepu Robot.
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2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i
jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczg¢ciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jako$ciowych
materiatlow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do Robot, a takze koszty zwigzane ze skladowaniem
materialow rozbioérkowych na sktadowisku odpadow.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwérnie  materialow  moga  by¢  okresowo  kontrolowane przez  Inzyniera
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialdow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:
a)Inzynier bedzie miat zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow
w czasie przeprowadzania inspekcji,
b)Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdéw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj Robodt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy b¢da one potrzebne
do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 whasciwos¢ do Robot i
byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robodt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym
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w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poznigj
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw Kontraktu,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Roboét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawcg, pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw
drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdéw Robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier Projektu uwzgledni wyniki badan materiatdéw i Robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztoscei,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
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Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robét, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych
elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowane]j kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ $rodkow  transportu oraz urzagdzen do magazynowania
1 zatadunku materiatow,

- sposoéb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed wutrata ich wlasciwosci
W czasie transportu,

- sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$é, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢
zalozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz Robdt z czestotliwosciag
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwo$s¢ sa okre$lone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie
na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatlow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materialdw i robot ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Iniyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawece,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdbw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych Iub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdéw i Robot z
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Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:
1.certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,
2.deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
¢ Polska Normag
lub
e aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie s3 objete certyfikacja okreslona w pkt 1.
1 ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty s wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do Zakonczenia Robot i przekazania
do eksploatacji. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date¢ przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich  prowadzeniu, okresy
i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow Roboét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji

Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robét,
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- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki préb poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

6.8.2 Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia
o jakosci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru Robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzynierowi.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Obmiar Roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow .

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane
zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inzyniera.

Biuro Projektow VORTEX Wojciech Pestka wrzesien 2019 r.
strona 15



REMONT | MODERNIZACJA BUDYNKU PRZEPOMPOWNI SCIEKQW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W SWIECKU
W ZAKRESIE TECHNOLOGII PRZEPOMPOWNI SCIEKOW (DZ. NR 15/8 OBR. NR 10)
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow
Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane W dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady waZenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosSnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem
Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czeSci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
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jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier Projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czeSci Robot. Odbioru
czesciowego Robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosSci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny Robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.3.1

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
Robdt z Dokumentacjg Projektowsa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupekiajacych i Robdt poprawkowych.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiagzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opini¢  technologiczng  sporzadzong  na  podstawie  wszystkich ~ wynikow  badan
1 pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telekomunikacyjnych, energetycznych, gazowych, o$wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot whascicielom urzadzen

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

8.4. Odbior pogwarancyjny
Odbiér  pogwarancyjny polega na  ocenie  wykonanych  Robot  zwigzanych
z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu (tabeli elementow scalonych).

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét beda obejmowac:

—  Robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami;

—  Warto$¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy;

—  Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami;

—  Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;

—  Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami;

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji
Wykonawca winien w kalkulacji swoich cen uja¢ wszystkie koszty wynikajace z ustalen
zawartych w niniejszej ST ,,Wymagania Ogolne”, a takze zawartych w uzgodnieniach projektu,
warunkach technicznych zasilania i innych dokumentach przedstawionych w tomie 1/2 — Uzgodnienia, a
nie wyszczegolnionych w kosztorysie.
Wymagania ogodlne:
- Platno$¢ wykonawcy musi by¢ zgodna z umowg pomiedzy Inwestorem, wykonawca i Generalnym
Wykonawca
- Podstawa ptatnosci za wykonane prace jest sprawdzenie zgodnosci cen jednostkowych i jednostek
obmiarowych oraz dokonanie odbioru elementow wykonanych robét przez inspektora nadzoru
- Podstawa zaptaty za wykonane prace jest cena wykonanego elementu robot, oraz ilos¢ wykonanych
jednostek obmiarowych ustalonych w przedmiarze dla tego elementu robot, zgodnie z umowa
pomigdzy Inwestorem i Generalnym Wykonawca
- Cena elementu robot uwzglednia wszystkie pozycje przedmiarowe oraz wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jaj wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
zaleceniami inspektora nadzoru

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz.U. z 2013 r., poz. 1409, z
pozniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie MSWiA z dnia 31 lipca 1998 w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru
deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. Nr 113, poz. 728).

3. Rozporzadzenie MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania
niektorych Polskich Norm (Dz.U. Nr 22, poz. 209, z pdzniejszymi zmianami).
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4, Rozporzadzenie MSWiA z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U. Nr 107, poz. 679).

5. Ustawa z dnia 31 stycznia 1980 r. o ochronie i ksztaltowaniu srodowiska (tekst jednolity: Dz.U.
7 1994 1, Nr 49, poz. 196, z pézniejszymi zmianami).

6. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. z 2013, poz. 21,
z pozniejszymi zmianami).

7. Ustawa z 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz.U. z 2015, poz. 2164)

8. Ustawa z 21 grudnia 2000 r. O dozorze technicznym, (Dz.U. z 2013, poz. 963)

9 Ustawa z 16 kwietnia 2004 r. O wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2014, poz. 883)

10.  ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych” cze$¢ 11 Instalacje
sanitarne

11.  Warunki Kontraktu.
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SST 02. PRZEPOMPOWNIA

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowag przepompowni sanitarnych i deszczowej dla inwestycji pt.
,REMONT I MODERNIZACJA BUDYNKU PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA
TERENIE TTOC W SWIECKU W ZAKRESIE TECHNOLOGII PRZEPOMPOWNI SCIEKOW”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z budowa

przepompowni sanitarnych i deszczowej obejmuja:

e roboty przygotowawcze,
uzbrojenie komory rozdziatu
montaz krat koszowych,
roboty montazowe pomp i instalacji technologicznych w zbiorniku przepompowni,
proba szczelnosci rurociggow technologicznych
rozruch przepompowni i proby pomontazowe.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne
z obowigzujacymi Polskimi Normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robo6t podano
w OST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Przej$cia kanatow grawitacyjnych i thocznych przez §ciany i stropy powinny by¢ wykonane
catkowicie szczelnie i przez caly czas eksploatacji pompowni w takim stanie pozostac. Wszystkie
elementy konstrukcyjne (przejscia przez $ciany, sruby) oraz technologiczne (orurowanie, armatura)
nalezy wykona¢ z materialdéw nie ulegajacych korozji; armature z zeliwa epoksydowego lub stali
nierdzewnej.

Pompy zamontowane w pompowni powinny by¢ konstrukcyjnie przystosowane do
pompowania $ciekOw sanitarnych.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w OST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wszystkie urzadzenia - materiaty muszg posiada¢ dokumentacj¢ techniczno-ruchowa, atesty

producenta, certyfikaty lub aprobaty techniczne, odpowiada¢ wymogom PN, BN a ponadto uzyskaé

akceptacje Inzyniera przed wbudowaniem.

Komora rozdzialu wyposazona jest w nastepujace elementy i urzadzenia:

2 zasuwy nozowe z przedtuzeniem wrzeciona i skrzynkg uliczna do zasuw,

Rury stalowe dn300,

Komierz dn300 do rur PE,

Stopnie ztazowe,

Wiaz,

Wentylacja grawitacyjna.
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Pompownia wyposazona jest w nastepujace elementy i urzgdzenia:

2 kraty koszowe z napedem elektrycznym,

2 komplety pomp zatapialnych ze stopa, prowadnicami stalowymi i fancuchem,
Zawory zwrotne kulowe kotnierzowe dn100,

zasuwy nozowe mig¢dzykoinierzowe dn100,

przewdd technologiczny ze stali kwasoodpornej dnl100,

redukcje dn80/100,

Manometr,

Szybkoztacze dn100 z pokrywa nasady,

hydrostatyczne sygnalizatory poziomu,

Instalacje elektroenergetyczne i sterownicze — zgodnie z projektem technicznym branzy
elektrycznej.

2.2. SKEADOWANIE MATERIALOW
Ze wzgledu na specjalistyczny charakter zasadniczych elementow technologicznych winny
by¢ spetnione zalecenia producenta dotyczace warunkéw sktadowania i magazynowania dostaw.

2.3. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE
Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jako$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznego.
Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletno$ci i zgodnos$ci
z danymi producenta.
Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatlow. W razie stwierdzenia wad Iub powstania
watpliwosci ich jakos$ci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okre§lonym przez Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00,,Wymagania ogdlne”.

3.2. SPRZET DO MONTAZU POMP I ICH OPRZYRZADOWANIA
Wykonawca zobowigzany jest uzycia sprzgtu, odpowiadajacego pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Do transportu elementow przepompowni nalezy uzywac samochodow i inne $rodki transportu —
odpowiadajacych wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez
Inzyniera. Podczas transportu nalezy chroni¢ przewozone elementy przed uszkodzeniem. Przy
przewozie nalezy przestrzega¢ przepisow obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym
1 kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. ZAKRES ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH
* rozbiorka istniejgcych instalacji,
* dostarczenie na teren budowy niezb¢dnych materialdw, urzadzen i sprzgtu budowlanego,
* wykonanie prac badawczych i projektowych
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5.3. MONTAZ TECHNOLOGII
Przepompownia winne by¢é montowane zgodnie z warunkami technicznymi podanymi
w wytycznych dostarczonych przez producentéw. Przy montazu nalezy zachowaé prawidlowosé
ustawienia urzadzen na pltycie dennej, sposob zamontowania oraz wspotosiowos$¢ ustawienia
maszyny i napedu oraz uzbrojenia przepompowni.
Po zamontowaniu nalezy przeprowadzi¢ proby mechaniczne urzadzen wyposazonych
w napedy.

5.4. ROZRUCH MECHANICZNY | HYDRAULICZNY
Rozruch mechaniczny — sprawdzanie czynnosci, szczelnosci, drozno$ci, zamocowania
1 dziatania poszczegdlnych maszyn i urzadzen indywidualnie, zakonczone spisaniem protokotu.
Rozruch hydrauliczny — po rozruchu mechanicznym. Rozruch przeprowadzi¢ w bezpiecznych
warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu wody jako medium. W czasie trwania tej fazy rozruchu
sprawdzi¢ szczelno$¢ i prawidlowo$¢ hydraulicznego funkcjonowania obiektu i urzadzen.
Gltowne prace rozruchu hydraulicznego polegaja na:
» sprawdzeniu szczelnosci obiektu, szczelnosci przewoddéw grawitacyjnych, cisnieniowych oraz
armatury przez napetnienie woda,
* sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektow (wysokos$ciowego) oraz sprawdzenie spadkow,
* oczyszczenie przewodow,
* sprawdzenie dzialania poszczegdlnych elementow przepompowni, ich regulacja, usuniecie usterek,
* sprawdzenie parametréw pracy urzadzen przy pelnym obcigzeniu wodg (czas pracy urzadzen wg
DTR lub wg uzgodnienia i Inzynierem).
» regulacja uktadow sterowania automatycznego,
* regulacja armatury.

5.5. ROBOTY DODATKOWE
Instalacje elektryczna dla przepompowni wykonaé¢ zgodnie z dokumentacjg branzy
elektrycznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. BADANIE MATERIALOW UZYTYCH DO BUDOWY
Badanie to nast¢puje przez porownanie cech materiatdw z wymaganiami dokumentacji
projektowej, atestami i odpowiednich norm.

6.2.1. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci wykonania obiektow i instalacji
z dokumentacja projektowg oraz sprawdzenie parametréw pracy urzadzen pod pelnym obcigzeniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Jednostka obmiaru sg poszczegdlne elementy skladowe wyszczegélnione w wykazie robot.
Ogolne zasady obmiaru podane sg w OST 00.00.,,Wymagania og6lne”. Obmiar robot nalezy dokonaé
zgodnie z PN-EN 1610:2015-10.
Jednostka obmiaru jest:
m — rury, fancuchy,
szt — wlazy, tuleje, ksztattki, armatura,
kpl — pompy ze stopa sprzegajaca i prowadnicami.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST 00.00 ,,Wymagania og6lne”. Odbidr robot nalezy
dokona¢ zgodnie z PN-EN 1610:2015-10.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 752:2008 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czesé 6.Uktady pompowe

2. PN-85/B-01085 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogolne zasady
ochrony.

3. PN-EN 1997-1:2008 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 1: Zasady ogdlne

4. PN-EN 206:2014-04 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

5. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

6. PN-EN 1092-1+A1:2013-07 Kohnierze i ich polaczenia -- kolnierze okragle do rur, armatury, ksztaltek,
tacznikow i osprzetu z oznaczeniem pn -- cz¢$¢ 1: kohierze stalowe

7. PN-EN 124:2015-07 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego, kotowego. Zasady konstrukcji, badanie typu, znakowanie,
sterowanie jako$cia

8. Instrukcja producenta krat koszowych.

9. Instrukcja producenta pomp.
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SST 02. INSTALACJA WENTYLACYJNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa wewnetrznej instalacji wentylacji grawitacyjnej i mechanicznej oraz instalacji
grzewczej, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji pn. ,,REMONT | MODERNIZACJA
BUDYNKU PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W SWIECKU W
ZAKRESIE TECHNOLOGII PRZEPOMPOWNI SCIEKOW”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie i
odbior robot zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zwigzana jest z wykonaniem nw. robot:
e montaz przewodow wentylacyjnych,
e montaz urzadzen,
e  proby techniczne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne z
obowigzujacymi Polskimi Normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Materiaty z ktérych wykonywane sa wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych powinny
odpowiada¢ warunkom stosowania w instalacjach.
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu instalacji wentylacji wedtug zasad niniejszej ST sa:
e  Kkratki nawiewne,
o  kratki wywiewne,
e wentylator dachowy przeciwwybuchowy,
o wywietrzak dachowy,
o uktad detekeji,

3. SPRZET

Przewody wentylacyjne moga by¢ wykonywane w miejscu ich montazu lub w zaktadach
produkcyjnych. Kanaty wentylacyjne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub maszynowo. Potaczenia
kanatéw mogg by¢ tez wykonywane recznie lub maszynowo.

Wykonanie przewodéw wentylacyjnych musi by¢ zgodne z norma PN-B-03434 | Wentylacja.
Przewody wentylacyjne”. Do produkcji wszelkiego rodzaju ksztaltek i kanalow o przekroju
prostokatnym i kotowym stosowane powinny by¢ materiaty spelniajace wymagania Polskich Norm.

4. TRANSPORT
Materiaty i urzadzenia moga by¢ dostarczane transportem producenta lub transportem wlasnym
Odbiorcy. Kazda partia dostarczanych materiatow i urzgdzen powinna by¢ doktadnie skontrolowana
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przed odbiorem. Elementy rurowe - elementy przewozone w pozycji poziomej nalezy zabezpieczy¢
przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Wytadunek materialow i urzadzen powinien odbywaé si¢ z zachowaniem wszelkich $rodkow
ostrozno$ci uniemozliwiajacych ich wuszkodzenie. Materialdw nie wolno zrzuca¢ z $rodkoéw
transportowych, lecz roztadowywac po pochytych legarach lub recznie. Podczas zatadunku, transportu
oraz wytadunku nalezy $cisle przestrzega¢ wymagan Producenta.

Ponadto przy zatadunku i wyladunku oraz przewozie na S$rodkach transportowych nalezy
przestrzegac przepiséw aktualnie obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

5. SKEADOWANIE

Materialty mozna przechowywa¢ w budynku, w miejscu udostepnionym przez Inzyniera.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona. Wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych
grup, wielkoSci i gatunku w sposdb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do
poszczegblnych elementow.

Urzadzenia przechowywaé¢ w pomieszczeniach suchych i1 zamknietych. Przy sktadowaniu
materialdow nalezy S$cisle przestrzega¢ zalecen Producenta. Urzadzenia nalezy skladowaé w
fabrycznych opakowaniach zgodnie z wymaganiami Producenta w pomieszczeniach zabezpieczonych
przed wptywami atmosferycznymi. W trakcie skltadowania nalezy zabezpieczy¢ je przed
uszkodzeniem.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana instalacja wentylacji mechanicznej.
Przewody wentylacyjne nalezy uklada¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-montazowych. Cz. II. Instalacje sanitarne i
przemystowe.

Wszystkie roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z projektem, ze sztuka budowlang, wiedza
techniczng, z nalezytg starannos$cig i zachowaniem zasad estetyki wykonania.

6.1. Montaz przewodow wentylacyjnych

Przewody wentylacyjne powinny by¢ zamocowane do przegrod budynkéow w odleglosci
umozliwiajacej szczelne wykonanie potaczen poprzecznych. W przypadku potaczen kotnierzowych
odlegltos¢ ta powinna wynosi¢ co najmniej 100 mm. Przejscia przewodow przez przegrody budynku
nalezy wykonywa¢ w otworach, ktérych wymiary sg od 50 do 100 mm wigksze od wymiardéw
zewngtrznych przewodow lub przewodow z izolacja. Przewody na catej grubosci przegrody powinny
by¢ obtozone welng mineralng lub innym materiatem elastycznym o podobnych wiasciwosciach.
Izolacje cieplne przewodow powinny mie¢ szczelne potaczenia wzdluzne i poprzeczne, a w przypadku
izolacji przeciwwilgociowej powinna by¢ ponadto zachowana, na catej powierzchni izolacji,
odpowiednia odpornos¢ na przenikanie wilgoci. Izolacje cieplne nie wyposazone przez producenta w
warstwe chroniagca przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz izolacje narazone na dzialanie
czynnikéw atmosferycznych powinny mie¢ odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowanie
oston na swojej zewnetrznej powierzchni. Materiat podpor i podwieszen powinna charakteryzowac
odpowiednia odporno$¢ na korozje w miejscu zamontowania. Metoda podparcia lub podwieszenia
przewodow powinna by¢ odpowiednia do materiatu konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania.
Odleglos¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem ich
wytrzymatosci i wytrzymatos$ci przewodow tak aby ugigcie sieci przewodow nie wplywalo na jej
szczelnos¢, wlasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalno$¢ konstrukeji. Zamocowanie przewodow do
konstrukcji budowlanej powinno przenosi¢ obcigzenia wynikajace z cigzarow:

- przewodow;
- materialu izolacyjnego;
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- elementow instalacji niezamocowanych niezaleznie zamontowanych w sieci przewodow,
np. thumikow, przepustnic itp.;

- elementow sktadowych podpor lub podwieszen;

- osoby lub osob, ktore beda stanowity dodatkowe obcigzenie przewodow w czasie
czyszczenia lub konserwaciji;

Elementy zamocowania podpoér lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny mieé
wspotczynnik bezpieczenstwa rdwny co najmniej trzy w stosunku do obliczeniowego obciazenia.
Pionowe elementy podwieszenn oraz poziome elementy podpdr powinny mie¢ wspdtczynnik
bezpieczenstwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wplywem
obliczeniowego obcigzenia. W przypadkach, gdy jest wymagane, aby urzadzenia i elementy w sieci
przewodow mogly by¢ zdemontowane lub wymienione, nalezy zapewni¢ niezalezne ich zamocowanie
do konstrukcji budynku. W przypadkach oddziatywania sit wywotanych rozszerzalnoscia cieplng
konstrukcja
podpor lub podwieszen powinna umozliwia¢ kompensacje wydtuzen liniowych. Podpory i
podwieszenia w obrebie maszynowni oraz w odleglosci nie mniejszej niz 15 m od zrodia drgan
powinny by¢ wykonane jako elastyczne z zastosowaniem podktadek z materiatow elastycznych lub
wibroizolatoréw.

Powierzchnie przewodow wentylacyjnych powinny by¢ gtadkie, bez zataman i wgniecen. Materiat
powinien by¢ jednorodny, bez wzeréw, wad walcowniczych itp. Powierzchnie pokry¢ ochronnych nie
powinny mie¢ ubytkéow, peknie¢ i tym podobnych wad. Wymiary przewodoéw o przekroju
prostokatnym i kotowym powinny odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506.
Szczelno$¢ przewodow wentylacyjnych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-B-76001.
Potaczenia przewodow wentylacyjnych z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
76002.

6.2. Otwory rewizyjne i mozliwosé czyszczenia instalacji

Czyszczenie instalacji powinno by¢ zapewnione przez zastosowanie otwordw rewizyjnych w
przewodach instalacji lub demontaz elementu skladowego instalacji. Otwory rewizyjne powinny
umozliwia¢ oczyszczenie wewnetrznych powierzchni przewodéw, a takze urzadzen i elementow
instalacji, jesli konstrukcja tych urzadzen i elementdéw nie umozliwia ich oczyszczenia w inny sposob.
Wykonanie otworéw rewizyjnych nie powinno obniza¢ wytrzymatosci i szczelnosci przewodow, jak
rowniez wiasno$ci cieplnych, akustycznych i przeciwpozarowych. Elementy usztywniajace i inne
elementy wyposazenia przewodow powinny by¢ tak zamontowane, aby nie utrudniaty czyszczenia
przewodow. Nie nalezy stosowa¢ wewnatrz przewodow ostro zakonczonych $rub lub innych
elementow, ktore mogg powodowac zagrozenie dla zdrowia lub uszkodzenie urzadzen czyszczacych.
Nie dopuszcza si¢ ostrych krawedzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworéw i drzwiach
rewizyjnych. W przewodach o przekroju kolowym o $rednicy nominalnej mniejszej niz 200 mm
nalezy stosowa¢ zdejmowane zaslepki lub trojniki z zaslepkami do czyszczenia. W przypadku
przewodow o wigkszych $rednicach nalezy stosowac trdjniki o minimalnej $rednicy 200 mm, lub
otwory rewizyjne o wymiarach podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalne wymiary otworow rewizyjnych w przewodach o przekroju kotowym

. ) Minimalne miary otworu
Srednica rewizyjnego w w g $ciance TS
przewodu ITCE (- .
przewodu |
mm mm :
d A B A | B
|
200<d<315 300 100 |
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315<d<500 400 200
>500 500 400
D 600 500

D

otwor rewizyjny jako wtaz, gdy czyszczenie zwigzane jest z wejsciem do wngtrza przewodu

W przewodach o przekroju prostokatnym nalezy wykonywac otwory rewizyjne o minimalnych
wymiarach podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wymiary otwordw rewizyjnych w przewodach o przekroju prostokatnym

Wymiar boku Minimalne ~ wymiary  otworu|
przewodu rewizyjnego w $ciance przewodu |r ]l
mm mm 4 | !
iy

S A B A : :
<200 300 100 iy !
200<s<500 400 200 ] |
>500 500 400 Bl
2 600 500 >

1) wymiar boku przewodu, w ktorym wykonano otwor rewizyjny
2) otwor rewizyjny jako wiaz, gdy czyszczenie zwigzane jest z wejsciem do wnetrza przewodu

W przypadku wykonywania otwordéw rewizyjnych na koncu przewodu, ich wymiary powinny by¢
rowne wymiarom przekroju poprzecznego przewodu. Jezeli jeden lub oba wymiary przekroju
poprzecznego przewodu sg mnigjsze niz

minimalne wymiary otworu rewizyjnego okreslone w tablicy 4, to otwor rewizyjny nalezy tak
wykonaé, aby jego krotsza krawedz byta rownoleglta do krotszej krawedzi Scianki przewodu, w
ktérym jest umieszczony. W przypadku, gdy przewiduje si¢ demontaz elementu instalacji w celu
umozliwienia czyszczenia, powstale w ten sposéb otwory nie powinny by¢ mniejsze niz
okreslone w tablicach 3 i 4. Nalezy zapewni¢ dostgp do otworow rewizyjnych w przewodach
zamontowanych nad stropem podwieszonym.

Nalezy zapewni¢ dostgp w celu czyszczenia do nastepujacych, zamontowanych w przewodach
urzadzen:
e przepustnice (z dwoch stron);
e Kklapy pozarowe (z jednej strony);
e nagrzewnice i chtodnice (z dwoch stron);
e tlumiki hatasu o przekroju kotowym (z jednej strony);
e tlumiki hatasu o przekroju prostokatnym (z dwéch stron);
e filtry (z dwoch stron);
e wentylatory przewodowe (z dwoch stron);
e urzadzenia do odzyskiwania ciepta (z dwdch stron);
e urzadzenia do automatycznej regulacji strumienia przeptywu (z dwdch stron).
Jezeli projekt nie przewiduje inaczej, miedzy otworami rewizyjnymi nie powinny by¢
zamontowane wigcej niz dwa kolana lub tuki o kacie wigkszym niz 45 °, a w przewodach poziomych
odlegtos¢ miedzy otworami rewizyjnymi nie powinna by¢ wicksza niz 10 m.
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6.3. Montaz urzgdzen

Sposob zamocowania wentylatorow powinien zabezpiecza¢ przed przenoszeniem ich drgan na
konstrukcje budynku (przez stosowanie fundamentéow, plyt amortyzacyjnych, amortyzatoréw
sprezynowych, amortyzatorow gumowych itp.) oraz na instalacje przez stosowanie lacznikow
elastycznych. Wymiary poprzeczne i ksztalt tacznikow elastycznych powinny by¢ zgodne z wymia-
rami i ksztaltem otworow wentylatora. Dlugos¢ tacznikow elastycznych powinna znajdowaé sig w
przedziale 100 < L < 250mm. Laczniki elastyczne powinny by¢ tak zamocowane, aby ich materiat
zachowywat
ksztalt lacznika podczas pracy wentylatora i jednoczes$nie, aby drgania wentylatora nie byty
przenoszone na instalacje. Zasilenie elektryczne wirnika powinno zapewni¢ prawidtowy (zgodny z
oznaczeniem) kierunek obrotéw wentylatora.

Nagrzewnice powinny by¢ tak zamontowane, aby byt tatwy catkowity spust czynnika grzejnego i
odpowietrzenie wymiennika ciepta oraz ich demontaz w celu okresowego oczyszczenia lub wymiany.
Lamele nagrzewnic powinny by¢ réwnoleglte do siebie i nie mie¢ uszkodzen wynikajacych np. z
nieprawidlowego transportu lub sktadowania. Sposob przylaczenia przewodu doprowadzajacego
czynnik grzejny do nagrzewnic powinien ulatwia¢ ich naturalne odpowietrzenie. W przypadku
nagrzewnic wodnych przewod zasilajacy powinien by¢ przylaczony od dotu, a przewdd powrotny od
gory. Sposob zamontowania armatury regulacyjnej i odcinajacej nagrzewnic powinien odpowiadaé
wymaganym warunkom przeptywu czynnika w instalacji. Nalezy zapewni¢ mozliwos$¢ tatwego
demontazu zawordéw regulacyjnych bez koniecznosci spuszczania wody z instalacji. Nagrzewnice
elektryczne powinny by¢ wyposazone w odpowiednie zabezpieczenie pradowe i zabezpieczenie przed
przekroczeniem dopuszczalnej temperatury powierzchni grzejnej. Uklad sterujacy powinien
zabezpieczac przed wlaczeniem nagrzewnicy bez jednoczesnego uruchomienia wentylatora instalacji.

Chtodnice powinny by¢ tak zamontowane, aby byt fatwy catkowity spust czynnika chlodniczego i
odpowietrzenie wymiennika ciepta oraz ich demontaz w celu okresowego oczyszczenia lub wymiany.
Sposdb zamontowania armatury regulacyjnej i odcinajacej chtodnic powinien odpowiadaé
wymaganym warunkom przeptywu czynnika w instalacji. Nalezy zapewni¢ mozliwos$¢ tatwego
demontazu zaworow regulacyjnych bez koniecznos$ci spuszczania czynnika chtodniczego z instalacji.

Filtry powietrza powinny by¢ wyposazone we wskazniki stopnia ich zanieczyszczenia, sygnali-
zujace konieczno$¢ wymiany wkiadu filtracyjnego lub jego regeneracji. Zamocowanie filtra powinno
by¢ trwale i szczelne. Szczelno$¢ zamocowania filtra powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w
normie PN-EN 1886. Wkiady filtrujace nalezy montowa¢ po zakonczeniu ,brudnych" prac
budowlanych lub zabezpieczaé je przed zabrudzeniem.

Elementy ruchome nawiewnikow i wywiewnikow powinny by¢ osadzone bez luzéw, ale z
mozliwoscia ich przestawienia. Polozenie ustalone powinno by¢ utrzymywane w sposob trwaly.
Nawiewnikéw nie powinno si¢ umieszcza¢ w poblizu przeszkoéd (takich jak np. elementy
konstrukcyjne budynku, podwieszone lampy) majacych zaktdcajacy wplyw na ksztalt i zasieg
strumienia powietrza. Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ polaczone z przewodem w sposob
trwatly i szczelny. Sposdb zamocowania nawiewnikow 1 wywiewnikdw powinien zapewni¢ dogodna
obstuge, konserwacj¢ oraz wymiang jego eclementéw bez uszkodzenia elementéw przegrody.
Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ zabezpieczone folig podczas ,,brudnych" prac budowlanych.

Konstrukcja czerpni i wyrzutni powinna zabezpiecza¢ instalacje wentylacyjne przed wptywem
warunkow atmosferycznych np. przez zastosowanie zaluzji, daszkow ochronnych itp. Otwory
wlotowe czerpni i wylotowe wyrzutni powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢
drobnych gryzoni, ptakow, lisci itp. Czerpnie i wyrzutnie dachowe powinny by¢ zamocowane w
sposob zapewniajacy wodoszczelnos¢ przejscia przez dach.

Przepustnice do regulacji wstepnej i zamykajace, nastawiane r¢cznie, powinny by¢ wyposazone w
element umozliwiajacy trwate zablokowanie dzwigni napedu w wybranym potozeniu. Mechanizmy
napgdu przepustnic nie powinny mie¢ nadmiernych luzéw powodujacych powstawanie drgan i
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hatasu w czasie pracy instalacji. Mechanizmy napedu przepustnic powinny umozliwia¢ tatwa zmiang
polozenia topat w pelnym zakresie regulacyjnym. Przepustnice powinny mie¢ wyrazne oznaczenie
polozenia otwartego i zamknigtego. Szczelno$¢ przepustnicy zamykajacej w pozycji zamknietej
powinna odpowiada¢ co najmniej klasie 1 wg klasyfikacji podanej w PN - EN 1751.

Thumiki powinny by¢ potaczone z przewodami wentylacyjnymi w pozycji zgodnej z
oznakowaniem tlumika. W  pomieszczeniach z  wewnetrznymi zrodltami  hatasu  (np. w
maszynowni wentylacyjnej) tlumiki nalezy montowaé¢ w przewodach wentylacyjnych jak najblizej
przegrody akustycznej (Sciana, strop) oddzielajacej to pomieszczenie od pomieszczenia
sasiedniego. Odcinek przewodu pomiedzy tlumikiem a przegroda powinien by¢ zaizolowany
akustycznie. Sie¢ przewodoéw nalezy taczy¢ z thumikiem za pomocg tagodnych ksztaltek przejscio-

wych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci robot instalacyjno-montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w Warunkach Technicznych Wykonania I Odbioru Robot Budowlano-montazowych. Cz.
II. Instalacje sanitarne i przemystowe. Celem sprawdzenia kompletnosci wykonanych prac jest
wykazanie, ze w pelni wykonano wszystkie prace zwigzane z montazem instalacji oraz stwierdzenie
zgodnosci ich wykonania z projektem oraz z obowigzujgcymi przepisami i zasadami technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania kontrolne:

a) porownanie wszystkich elementow wykonanej instalacji ze specyfikacjg projektowa,
zardbwno w zakresie materiatow, jak i ilosci oraz, jesli jest to konieczne, w zakresie
wlasciwosci 1 czgéci zamiennych;

b) sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z obowigzujgcymi przepisami oraz z zasa-
dami technicznymi;

C) materialow zgodnie z wymaganiami norm i przepiséw;

d) sprawdzenie dostgpnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i
konserwacje;

e) sprawdzenie czystosci instalacji;

f) sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezb¢dnych do eksploatacji instalacji;

g) ulozenia przewoddéw wentylacyjnych;

h) sposobu montazu urzadzen;

i) szczelnosci przewodow;

j) jakosci wykonania izolacji;

k) rozmieszczenia i dostepnosci otworéw do czyszczenia urzadzen i przewodow;

W szczegdlnosci nalezy wykonaé nastgpujace badania:

- badanie wentylatorow i innych centralnych urzadzen wentylacyjnych;

- badanie wymiennikow ciepta;

- badanie filtréw powietrza;

- badanie czerpni powietrza;

- badanie przepustnic wieloptaszczyznowych;

- badanie sieci przewodow;

- badanie nawiewnikow 1 wywiewnikow;

- badanie elementow regulacji automatycznej;

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby, §wiadectwa zgodnosci i atesty
gwarancji producenta dla stosowanych materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane
Aprobatami Technicznymi i Polskimi Normami warunki techniczne.

Biuro Projektow VORTEX Wojciech Pestka wrzesien 2019 r.
strona 29



REMONT | MODERNIZACJA BUDYNKU PRZEPOMPOWNI SCIEKQW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W SWIECKU
W ZAKRESIE TECHNOLOGII PRZEPOMPOWNI SCIEKOW (DZ. NR 15/8 OBR. NR 10)
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

8. OBMIAR ROBOT
Po zakonczeniu robdt instalacyjnych nalezy dokona¢ obmiaru powykonawczego instalacji
wentylacji mechanicznej. Obmiar ten powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie z zasadami
przyjetymi w kosztorysowaniu:
e  dlugosc¢ przewodu nalezy mierzy¢ wzdtuz jego osi;
o  dlugos¢ zwezki (redukcji) nalezy wliczy¢ do dtugosci przewodu o wigkszej srednicy;
Jednostka obmiarowa jest metr przewodu wentylacyjnego dla danej $rednicy oraz sztuka lub
komplet zamontowanych urzadzen.

9. ODBIOR ROBOT
Przy odbiorze koncowym instalacji wentylacji mechanicznej nalezy przedstawi¢ nastgpujace
dokumenty:

- projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i
uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

- dziennik budowy;

- potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowg 1 przepisami;

- obmiary powykonawcze;

- protokoty odbioréw technicznych — czgéciowych instalacji,

- protokot z przeprowadzonej kontroli dziatania instalacji,

- protokot z przeprowadzonych pomiaréw kontrolnych,

- protokoty wykonanych badan odbiorczych;

- dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktorych
wykonano instalacje;

- dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym, tj. instrukcje
obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow;

- instrukcj¢ obstugi instalacji;

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w
Dzienniku Budowy, dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej;

- protokoty z odbiorow czesciowych i realizacje postanowien dotyczacg usunigcia usterek;

- aktualno$¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie ewentualne zmiany i
uzupetnienia;

- protokot z przeprowadzonych pomiaréw kontrolnych,

- protokot z przeprowadzonej kontroli dziatania instalacji,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 12792:2006 Wentylacja budynkow. Symbole, terminologia i oznaczenia na rysunkach.

2. PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkow. Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokatnym. Wymiary.

3. PN-EN 1506:2007 Wentylacja budynkoéw. Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju kotowym. Wymiary.

4. PN-B-03434:1999 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i badania.

5. PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw. Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokatnym. Wymagania dotyczgce wytrzymatos$ci i szczelnosci.

6. PN-EN 12220:2001 Wentylacja budynkéw. Sie¢ przewoddéw. Wymiary kohlierzy o przekroju
kotowym do wentylacji ogolne;j.

7. PN-EN 1751:2014-03 Wentylacja budynkow - Urzadzenia wentylacyjne koncowe Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych.
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8. PN-EN 1886: 2008 Wentylacja budynkoéw - Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne Wtasciwosci
mechaniczne

9. PN-83/B-03430 /Az 3 Wentylacja w budynkach mieszkalnych, zamieszkania zbiorowego i
uzytecznosci publicznej. Wymagania.

10. PN-67/B-03432 Wentylacja. Wentylacja naturalna w budownictwie przemystowym. Wymagania
techniczne.

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie — dzial IV — Wyposazenie
techniczne budynkow — rozdziat 6 — wentylacja i klimatyzacja.

12. Wymagania techniczne COBRTI INSTAL. ZESZYT 5: ,,Warunki techniczne wykonania i
odbioru instalacji wentylacyjnych” (wrzesien 2002 r).
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STE-01 TABLICE ROZDZIELCZE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-01.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot elektrycznych zwigzanych z wykonaniem tablic rozdzielczych w ramach zadania: BUDYNEK
PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W SWIECKU -
TECHNOLOGIA.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-01
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z zadaniem j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng STE-01
Specyfikacja Techniczna STE-01 obejmuje nastepujacy zakres robot:
= wykonanie tablicy rozdzielczej obwoddw zasilania odbiory technologiczne
= podlaczenie przewodow instalacji,
=  wyposazenie tablicy rozdzielczej w schematy polaczen
=  wykonanie prob tablicy rozdzielczej
Szczegotowy zakres robot objetych niniejszg STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
= gparaty nn 0,4 KV — wyposazenie tablicy rozdzielczej wg dokumentacji projektowe;j,
= oprzewodowanie tablicy,
Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych w temp. min. 5 °C z
zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow.

3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom przyjetej technologii
montazu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i iloéci wymaganiom przyjetej
technologii montazu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do prac nalezy:
=  Wyznaczy¢ migjsce montazu osprzetu zgodnie z dokumentacjg projektowa.

5.2. Sposob i zasady wykonania robot
=  rozmiesci¢ aparaty nn w obudowach,
= wykonac¢ oprzewodowanie, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
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=  wykonac¢ podtaczenia kabli zasilajacych oraz odplywow.

=  zapewni¢ rOwnomierne obcigzenie faz.

= tablice wyposazy¢é w schemat obwodéw z opisaniem zabezpieczen, przeznaczenia i
przekrojow przewodow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola i badanie robot
Sprawdzenie poprawnosci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad og6lnych i
instrukcji producenta. Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o
zgodnosci uzytych urzadzen. Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajagca aktualne
uprawnienia pomiarowe oraz atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarowa jest pozycja przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi beda podlegaty aparaty montowane w tablicy rozdzielcze;j.
Odbior robot powinien by¢ wykonany przez Inspektora Nadzoru .
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc:
=  -polaczen przewodow,
=  -oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
= -dzialania tablicy rozdzielczej wlaczonej pod napigcie,
= -trwalo$ci zamocowania osprzgtu,
= -umieszczenia schematu i napisow,
= -zabezpieczenia przed korozja elementow i urzadzen instalacji elektrycznej.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ $§wiadectwa jakosci elementow i materiatow oraz
protokoty:
= -pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
= -sprawdzenia samoczynnego wylaczenia instalacji,
=  -pomiaru cigglosci przewodow,
=  -pomiaru pradéw uptywowych,
= -sprawdzenia biegunowosci,
= -pomiaru rezystancji uziemienia.
Wyniki pomiaré6w powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace platnosci zawarte sg w umowie .

9.2. Platnosé
Platnosci bedg wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robot wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robot .

Cena jednostkowa zawiera :
= wykonanie tablicy rozdzielczej,
=  dostarczenie materialow na plac budowy,
=  zainstalowanie elementow obudowy tablicy rozdzielczej,
= podigczenie i odptywow,
= wykonanie pomiaréw kontrolnych,
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= sporzadzenie projektu powykonawczego poszczegdlnych tablic rozdzielczych.
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STE-02 INSTALACJA SILOWA I STEROWNICZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-02.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem instalacji sitowej i sterowniczej w ramach zadania :
BUDYNEK PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W
SWIECKU - TECHNOLOGIA.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-02.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z zadaniem j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng STE-02.
Specyfikacja Techniczna STE-02 obejmuje nastepujacy zakres robot:
= wykonanie obwodow zasilajacych odbiorniki technologiczne,
= wykonanie obwodow sterowniczych odbioréw technologicznych
= proby techniczne.
Szczegbdlowy zakres robot objetych niniejszg STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot objetych Specyfikacjg Techniczng STE-02.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
= przewody YDYzo 750V.
= kable YKSY 1kV
= kable i przewody fabryczne - dostarczane z urzadzeniami
= korytka kablowe siatkowe,

Kable i przewody przechowywaé¢ na bgbnach w pozycji stojacej, dopuszcza si¢ przechowywanie

kroétkich odcinkéw przewoddw w zwiagzanych kregach. Kregi uktada¢ poziomo.

3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom przyjetej technologii
montazu zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do prac nalezy:
= ustali¢ trasy korytek kablowych,
= ustali¢ trasy przewodow zasilajacych,
= ustali¢ miejsce przylaczenia urzadzen i osprzetu
=  wyznaczy¢ miejsce przekuc.
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5.2. Sposob i zasady wykonania robot

Trasy przewoddéw maja przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych. Przewody ukladaé w
korytkach kablowych siatkowych metalowych oraz na tynku w rurach ochronnych, jednowarstwowo
przy zachowaniu odstepu miedzy przewodami nie mniej niz 5 mm.

Korytka metalowe siatkowe typu DEFEM, o odporno$ci ogniowej E90 okreslonej zgodnie z
normg DIN 4102/12, o wytrzymato$ci mechanicznej zgodnej z europejskimi normami IEC 61537.
Jako$¢ spawdéw ma zapewnia¢ wytrzymato$¢ tras kablowych >500 daN. Potaczenie koryt ma
zapewnia¢ cigglos$¢ elektryczng bez koniecznosci stosowania szyny wyrownawczej (rezystancja toru
kablowego na 1m dtugosci jest nie wieksza niz 5 mQ) zgodnie z normg IEC 61537.

Podtoze do uktadania przewodow musi by¢ gladkie. Wszystkie przejscia obwodow przez $ciany i
stropy musza by¢ chronione przed uszkodzeniem przepustami rurowymi. Przebicia pomiedzy strefami
pozarowymi uszczelni¢ masg o odpornosci ogniowej rownej odpornosci ogniowej Sciany.

Kable do pomp uklada¢ w korytkach prowadzonych pod stropem i w rurach ochronnych przy
zej$ciu pod posadzke.

Przewody do silnikow gléwnych oraz sond glebokosci, winny by ulozone z instrukcja
producentow; dotyczy to szczegolnie przewodow do sond.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i badanie robot

Sprawdzenie poprawnosci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad og6lnych i
instrukcji producenta.

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodno$ci uzytych
urzadzen.

W trakcie rob6t odbiorom czesciowym podlega osadzenie rur na przejsSciach przez $ciany i stropy.

Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe
oraz atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarowa jest pozycja przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja sitowa.

Odbidr robot powinien by¢ wykonany przez Inspektora Nadzoru .

W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc¢:
= -polaczen przewodow,
= -oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
= -doboru przewodow do obcigzalno$ci pradowej, spadku napigcia 1 zabezpieczenia

obwodu,

= -zabezpieczenia przed korozjg elementow i urzadzen instalacji elektrycznej,

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci materiatdéw oraz protokoty:
=  -pomiaru cigglo$ci przewodoéw w tym ochronnych,
= -pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
= -sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania,
=  -pomiaru pragdow uptywowych,
=  -protokoty prob dziatania.

Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano umowie.

9.2. Platnosé¢
Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robot wykonanych wg niniejszej STE 1
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robot .
Cena jednostkowa zawiera :
= dostarczenie materialdw na plac budowy ,
=  wykonanie przeku¢ przez $ciany i stropy,
= osadzenie rur ochronnych,
= ulozenie i zamocowanie korytek kablowych,
= ulozenie i zamocowanie przewodow,
= zarobienie koncowek kabli i przewodow
=  zamontowanie osprzetu
=  wykonanie pomiarow kontrolnych.
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STE-03 INSTALACJA UZIEMIAJACA POLACZEN WYROWNAWCZYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-03.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem potaczen wyréwnawczych w ramach zadania :
BUDYNEK PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W
SWIECKU - TECHNOLOGIA.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-03.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z zadaniem j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng STE-03.
Specyfikacja Techniczna STE-03 obejmuje nastgpujacy zakres robot:
= wykonanie potaczen wyrownawczych,
= proby techniczne.
Szczegolowy zakres robot objetych niniejszg STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng oraz
poleceniami Inzyniera Kontraktu.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
= przewdd Lygzo 4; 6; 10 mm2, 750V
Materialy nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych , przewietrzanych w temp.
min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow.

3.SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzg¢tu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4 TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogoélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do prac nalezy:
=  ustali¢ trasy przewodow wyréwnawczych,
=  wyznaczy¢ miejsce przekuc.

5.3. Sposob i zasady wykonania robot
Nalezy zapewni¢ pewne polaczenia metaliczne pomigdzy przewodami uziemiajagcymi i
wyrdwnawczymi oraz potaczenia tych przewodow z metalowymi konstrukcjami i metalowymi
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obudowami urzadzen. Przerwanie tych potaczen powinno by¢ mozliwe jedynie przy uzyciu narzegdzi.
Migjsca potaczen srubowych oczysci¢ i zabezpieczy¢ wazeling techniczna.

Trasy przewodow wyrownawczych maja przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych. Podloze
do uktadania przewodéw musi by¢ gtadkie. Wszystkie przej$cia obwodow przez Sciany i stropy musza
by¢ chronione przed uszkodzeniem przepustami rurowymi. Przebicia pomigdzy strefami pozarowymi
nalezy uszczelni¢ masg o odpornosci ogniowej réwnej odpornosci ogniowej Sciany. Nie wolno
stosowac potaczen skrecanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.

6.2. Kontrola i badanie robot

Sprawdzenie poprawnosci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad og6lnych i
instrukcji producenta.

W trakcie robot sprawdzeniu podlega rodzaj materiatu oraz prawidtowo$¢ wykonania potaczen
metalicznych instalacji wyrownawcze;j.

W trakcie robot odbiorom czgéciowym podlega potaczenie przewoddw, rur na przejsciach przez
$ciany i stropy a takze roboty ulegajace zakryciu.

Pomiary elektryczne powinna wykonaé osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe
oraz atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1 mb instalacji wyréwnawczej, w ktorym uwzglednione sa wszelkie
roboty zwigzane z montazem wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST-00
Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja potaczen wyrownawczych.
Odbioér robdt powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu .
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc:
= -polaczen przewodow,
= - o0znaczenia przewodow wyrownawczych,
= - trwalosci zamocowania instalacji,
= -zabezpieczenia przed korozja elementow i urzadzen instalacji wyréwnawczej,
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakos$ci materiatdéw oraz protokoty:
=  -pomiaru cigglo$ci przewoddw instalacji wyréwnawcze;j,
= -pomiaru rezystancji uziemienia,
= -protokoty prob dziatania.
Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnosé
Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbiorow technicznych wszystkich elementow robot .
Cena jednostkowa zawiera :
= dostarczenie materialdw na plac budowy ,
= wykonanie przeku¢ przez $ciany i stropy,
= wykonanie potaczen wyrownawczych,
= wykonanie pomiaréw kontrolnych ,
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STE - 04 INSTALACJA ODGROMOWA
1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-04.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem instalacji odgromowej w ramach zadania:
BUDYNEK PRZEPOMPOWNI SCIEKOW SANITARNYCH NA TERENIE TTOC W
SWIECKU - TECHNOLOGIA.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-04.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z zadaniem j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjqg Techniczng STE-04.
Specyfikacja Techniczna STE-04 obejmuje nastepujacy zakres robot:
= -trasowanie
* - montaz zwodoéw pionowych
= - montaz zwodow poziomych
= - wykonanie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej STE sg materialy
wyszczegolnione w przedmiarze robot.
Materiaty nalezy sktadowa¢ wg zasad okre§lonych w ST 00
Do wykonania prac stosowa¢ nastgpujace materiaty:
= drut stalowy okragly ocynkowany F 8mm
=  zwdd pionowy nieizolowany
= wsporniki dachowe z uchwytem
= zaciski uniwersalne

3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne
Wymagania ogdélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Montaz zwodow poziomych niskich nieizolowanych

=  Zwody poziomy nieizolowany taczacy zwod poziomy ze zwodami poziomymi uktadaé
przy zachowaniu odstepow co najmniej 2 cm na dachach o pokryciach niepalnych i trudno
zapalnych,

= Uktad i lokalizacja zwodow powinny by¢ zgodne z dokumentacja, a zwlaszcza:

=  Przy zastosowaniu wspornikdw naruszajacych szczelnos¢ pokrycia dachowego po ich za
montowaniu nalezy uszczelni¢ miejsca zainstalowania -lepikiem w przypadku pokrycia
papa, a przy pokryciach blacha - przez oblutowanie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.

6.2. Kontrola i badanie robot
Sprawdzeniu podlega:
= - prawidlowo$¢ wykonania potaczen metalicznych instalacji,
= - przekrdj przewodow uziemiajacych i prawidtowosc¢ ich potaczen, .
= - sposO6b mocowanie wspornikow i przewodu do wspornikow,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1 kpl wykonanej instalacji, w ktorym uwzglednione sg wszelkie roboty
zwigzane z montazem wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru podano w ST-00
8.1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozyé:
= - aktualng dokumentacj¢ podwykonawcza,
= - protokoly prob montazowych,
= - certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materialow,
= - o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacii,

= - instrukcje eksploatacji urzadzen. jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich
instrukcii,
8.2. Komisja odbioru koncowego:
= - bada aktualno$¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej,
= - bada protokdty odbiorow czgsciowych i sprawdza usunigcie usterek,
= - bada zaswiadczenia o jakoSci materialdow i1 urzadzen oraz przedstawia ewentualne

wnioski i uwagi, - bada i akceptuje protokoty prob montazowych,
- ustala okres i warunki wstepnej eksploatacji instalacji,
= - spisuyje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnosé
Platnos$ci bedg wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robot .
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